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Рассмотрены методы аналитической механики, позволяющие эф­
фективно решать задачи, связанные как с исследованием динамических 
процессов в механических приводах, так и с расчетом самоустанавли­
вающихся зубчатых колес. Анализ эффективности применеНИJ! самоуста­
навливающихся зубчатых колес в механических приводах про­
изводится с помощью передаточных функций. Приводится критерий 
снижения виброактивности приводов по собственным формам. Показано, 
что сравнительные исследования виброактивности при различных 
вариантах конструкций зубчатых передач привода могут быть вы­
полнены по результатам моделирования на аналоговых вычислитель­
ных машинах. Даны результаты теоретических и экспериментальных 
исследований динамической нагруженности зубчатых сопряжений цель­
ных и самоустанавливающихся зубчатых колес. 

Предназначена для научных сотрудников, занимающихся конструи­
рованием, расчетом механических приводов. Может быть полезна препо­
давателям, аспирантам и студентам вузов. 
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